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Die folgenden Angaban sind den vom Anmelder eingereichten Unteriagen entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Vorrichtung zur dreidimensionalen, fotografischen Darstellung von Raumen 

@ Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung zur 
dreidimensionalen fotografischen Darstellung von Rau- 
men mit einer auf einer Positionierplatte anbringbaren 
Kamera, wobei die Positionierplatte in einer horizontalen 
Ebene mittels einer Anschlufceinrichtung drehbar von ei- 
nem Stativ getragen ist und die Positionierplatte einen 
Bezugspunkt aufweist, der mit der vertikalen Achse des 
Stativs fluchtet und in der Positionierplatte eine archime- 
dische Spirale als Nut ausgearbeitet ist, die theoretisch in 
dem Bezugspunkt beginnt. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung zur drei- 
dimensionalen fotografischen Darstellung von Raumen mit 
einer auf einer Positionierplatte anbringbaren Kamera, wo- 5 
bei die Positionierplatte in einer horizontalen Ebene mittels 
einer AnschluBeinrichtung drehbar von einem Stativ getra- 
gen ist. 

Zum Verkauf der angebotenen Produkte wird eine ge- 
zielte Presentation angestrebt, wobei Raume auf fotografi- io 
scher Basis dreidimensional zu erfassen und darzustellen 
sind. 

Hierbei wird die Erzeugung der Dreidimensionalitat der 
Raume auf fotografischer Basis durchgefuhrt, d. h. der 
Raum muB real vorhanden sein, so daB er mit einer Kamera 15 
erfaBt werden kann. 

Um Panoramen aus Einzelbildern zu erstellen, benutzt 
man spezielle Vorrichtungen. Diese sind notig, um eine ge- 
naue Ausrichtung der Kamera zum Objekt zu ermoglichen. 
Die Kamera sollte mit Hilfe der Vorrichtung eine 360°-Dre- 20 
hung ausfuhren konnen, damit ein voilstandiges Panorama 
erstellt werden kann. 

Zur optisch korrekten Erfassung der Perspektiven eines 
Panoramas muB sich der Betrachter im Zentrum eines Zylin- 
ders befinden. Dies wird durch eine Vorrichtung erreicht, die 25 
es ermoglicht, die optische Mitte des Kamerasystems in den 
Drehpunkt der Kamera zu verlegen. Somit kann sich die Ka- 
mera um 360° drehen, ohne parallaxe Fehler im Panorama 
hervorzurufen. 

Zusatzlich soli der Kamerastander hohenverstellbar sein, 30 
damit Raume oder Landschaften gut erfaBt werden konnen. 
Bei einem Ortswechsel der Vorrichtung, bedingt durch die 
Aufnahme eines weiteren Panoramas, muB die Ausrichtung 
der Kamera erhalten bleiben. 

Unter dem Handelsnamen "KAIDAN QuickPan-4" ist 35 
eine Kamera-Haitevorrichtung bekanntgeworden. Die Ka- 
mera wird an einer mit Kork beschichteten Halterung mon- 
tiert. Diese laBt sich mit einem Langloch auf der Drehvor- 
richtung verschieben, damit die Einstellung der optischen 
Mitte uber dem Drehpunkt der Kamera eingesteilt werden 40 
kann. Die Winkeleinsteiiungen lassen sich mit einer No- 
nienscheibe einstellen. 

Die optische Mitte eines Kamerasystems wird durch den 
geraden Schnittpunkt ihres Erfassungswinkels definiert. Die 
Lage dieses Punktes muB bekannt sein, um parallaxe Auf- 45 
nahmefehler zu vermeiden. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Vorrich- 
tung zu schaffen, mit der Raume fotografisch dreidimensio- 
nal dargestellt werden konnen, wobei sichergestellt ist, daB 
die vertikale Stativmittelachse genau mit der optischen 50 
Mitte der Kamera fluchtet. Hierbei soil eine hohe Stabilitat 
der Vorrichtung, eine benutzerfreundliche Handhabung, 
eine einfache Konstruktionsweise mit verschleiBarmen Bau- 
teilen, geringen Herstellungskosten und geringer Dimensio- 
nierung mit moglichst kleiner Steliflache realisiert werden. 55 
Weiterhin soli die Vorrichtung so konstruiert sein, daB diese 
mit einer Vielzahl von Kamerasystemen verwendet werden 
kann. 

Diese der Erfindung zugrundeliegende Aufgabe wird 
durch die Lehre des Hauptanspruches gelost. 60 

Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung sind in den 
Unteranspriichen erlautert. 

Mit anderen Worten ausgedriickt wird vorgeschlagen, daB 
die mit dem Stativ zu verbindende und die Kamera tragende 
Positionierplatte einen mit der vertikalen Achse des Stativs 65 
fluchtenden Bezugspunkt aufweist und daB eine archimedi- 
sche Spirale in die Positionierplatte eingearbeitet ist, die im 
Bezugspunkt beginnt, wobei die archimedische Spirale als 



Nut ausgebildet ist, uber die die Kamera mit der Positionier- 
platte verbunden werden kann. 

Die archimedische Spirale beginnt in dem Bezugspunkt, 
wobei sie aber als Nut ausgebildet erst nach dem Bezugs- 
punkt endet. 

Vorzugsweise ist die AnschluBeinrichtung der Positio- 
nierplatte am Stativ auBerhalb der Stativachse angeordnet. 

Die archimedische Spirale wird in Polarcoordinaten 
durch die Gleichung r = a <p dargestellt. Sie wird von einem 
Punkt beschrieben, der mit konstanter Geschwindigkeit V 
auf einer Geraden fortschreitet, die wiederum mit konstanter 
Winkelgeschwindigkeit um einen festen Punkt gedreht wird. 
Die archimedische Spirale besteht aus zwei zueinander axi- 
alsymmetrischen Zweigen, jeder vom Pol ausgehende Strahl 
schneidet einen Zweig derart, daB die Schnittpunkte jeweils 
den gleichen Abstand 2 Jia haben. 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung wird nachfolgend 
anhand der Zeichnung erlautert. Die Zeichnung zeigt dabei 
in 

Fig. 1 in Seitenansicht geschnitten das Kopfteil eines Sta- 
tivs mit angeschlossener Positionierplatte, in 

Fig. 2 eine Draufsicht auf die Positionierplatte gemaB 
Fig. 1 und in 

Fig. 3 die Positionierplatte in groBerem MaBstab. 

In Fig. 1 ist ein Stativ 1 teilweise dargestellt. Die Objek- 
tivachse ist mit X-X eingezeichnet. 

Im oberen Teil des Stativs ist ein Drehbolzen 10 gelagert, 
der uber eine Feststellschraube 11 hinsichtlich der Drehbe- 
wegung arretiert werden kann. Von diesem Drehbolzen wird 
eine AnschluBvorrichtung 7 getragen, an die ein Betati- 
gungshebel 12 anschlieBt. Die AnschluBvorrichtung 7 tragt 
ihrerseits eine Positionierplatte 4. 

Die Positionierplatte 4 ist in ihrem Mittelpunkt mit einer 
Bohrung 14 ausgerustet, durch die eine Festlegschraube 15 
greift, mit der die Positionierplatte 4 auf der AnschluBein- 
richtung 7 befestigt werden kann. Die Positionierplatte tragt 
bei dem dargestellten Ausfuhrungsbeispiel ein Winkelprofil 
16, das zur Aufnahme von zwei Rendelschrauben 17 und 18 
dient, wobei bei dem dargestellten Ausfuhrungsbeispiel 
uber die Rendelschraube 18 eine Kamera 2, deren Objektiv 
bei 3 erkennbar ist, an der Positionierplatte 4 befestigt isL 

Auf der eigentlichen Positionierplatte 4 ist ein Bezugs- 
punkt B festgelegt. 

Wie die Fig. 3 zeigt, ist in der Positionierplatte 4 eine Nut 
6 ausgearbeitet, die als archimedische Spirale ausgebildet ist 
und deren theoretischer Anfangspunkt der Bezugspunkt B 
ist, wobei aber die eigentliche Nut kurz vor dem Bezugs- 
punkt B erst in der Platte ausgearbeitet beginnt. Der Befesti- 
gungspunkt 14 ist von dem Bezugspunkt B entfernt, so daB 
ein probiemloser AnschluB der Positionierplatte am Stativ 
ermoglicht wird, wobei dies im wesentlichen auch dadurch 
erreicht wird, daB die AnschluBeinrichtung 7 als Winkel- 
stuck ausgebildet ist, wie dies in Fig. 1 erkennbar ist. 

Patentanspruche 

1. Vorrichtung zur dreidimensionalen fotografischen 
Darstellung von Raumen mit einer auf einer Positio- 
nierplatte (4) anbringbaren Kamera (2), wobei die Po- 
sitionierplatte (4) in einer horizontalen Ebene mittels 
einer AnschluBeinrichtung (7) drehbar von einem Sta- 
tiv (1) getragen ist, dadurch gekennzeichnet, daB 

a) auf der Positionierplatte (4) ein mit der vertika- 
len Achse (X-X) des Stativs (1) fluchtender Be- 
zugspunkt (B) festgelegt ist, 

b) eine archimedische Spirale (5) auf der Positio- 
nierplatte (4) angeordnet ist, 

c) die archimedische Spirale (5) im Bezugspunkt 
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(B) beginnt. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die archimedische Spirale (5) als Nut (6) 
in der Positionierplatte (4) diese durchquercnd ausgear- 
beitet ist. 5 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Nut (6) der archimedischen Spi- 
rale (5) auBerhalb des Bezugspunktes (B) beginnt. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die AnschluBeinrichtung (7) der Positio- to 
nierplatte (4) am Stativ (1) auBerhalb der Stativachse 
(X-X) Uegt. 
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